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Ditec
Ditec LCU40H

Manuel d'installation du tableau électronique pour
automatismes a un ou deux moteurs 24V=

(Traduction des instructions d'origine)
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1. Consignes génerales de securité

L'inobservation des informations contenues dans le présent manuel pour-
rait entrainer des blessures personnelles ou endommager l'appareil.
Conserver les présentes instructions pour de futures consultations

Le présent manuel d'installation s'adresse uniqguement a un personnel qualifié.
Linstallation, les raccordements électriques et les réglages doivent étre effectués
selon les regles de la bonne technique et conformément aux normes en vigueur.

Ce produit n'est destiné qu'a l'utilisation pour laquelle il a été expressément concu.
Toute autre utilisation doit étre considérée comme impropre et donc dangereuse.
Le fabricant ne peut pas étre considéré comme responsable d'éventuels dommages
causés par un usage impropre, irrationnel ou erroné. Lire les instructions avec
beaucoup d'attention avant d'installer le produit. Une mauvaise installation peut étre
source de danger.

# Les matériaux qui composent l'emballage (plastique, polystyrene, etc.) ne doivent
¢ pas étre abandonnés dans la nature ni laissés a la portée des enfants car ils
représentent des risques de danger.

Avant de commencer l'installation controler U'intégrité du produit.
Ne jamais installer le produit dans un milieu de travail ou une atmosphére explosive : la
présence de gaz ou de fuméesinflammables représente un grave danger pour la sécurité.
Les dispositifs de sécurité (cellules photoélectriques, bourrelets sensibles, arréts d'ur-
gence, etc.) doivent étre installés en tenant compte : des réglements et des directives
envigueur, des criteres de labonne technique, de l'environnement de l'installation, de
la logique de fonctionnement du systeme et des forces développées par 'automatisme.
Avant de brancher l'alimentation électrique contréler si les données de la plaque
correspondent a celles du réseau de distribution électrique. Prévoir sur le réseau
d'alimentation un dispositif de coupure omnipolaire avec distance d'ouverture des
contacts égale ou supérieure a 3mm.
Vérifier qu'un disjoncteur différentiel et une protection contre la surintensité adéquats
sontinstallés enamont de l'installation électrique, selon les régles de la bonne tech-
nique et conformément aux normes en vigueur.
Sinécessaire, raccorder l'automatisme a une installation efficace de mise a la terre,
exécutée conformément aux normes de sécurité en vigueur.
Durant les interventions d'installation, entretien et réparation, couper l'alimen-
tation avant d'ouvrir le couvercle pour accéder aux piéces électriques.
Pour la manipulation des pieces électriques porter des bracelets conducteurs
antistatiques reliés a terre. Le fabricant de la motorisation décline toute res-
ponsabilité pour toute installation de composants incompatibles du point de vue de
la sécurité et du bon fonctionnement.

Pour "éventuelle réparation ou remplacement des produits, seules des pieces de

rechange originales devront étre utilisées.



1.1 Fonctions de sécurité

Le tableau électronique Ditec LCU40H dispose des fonctions de sécurité suivantes :

- reconnaissance des obstacles avec limitation des forces ;

Le temps de réponse maximal des fonctions de sécurité est de 0,5s. Le temps de réaction au
défaut d'une fonction de sécurité est de 0,5s.

Les fonctions de sécurité satisfont les normes et le niveau de prestation indiqués ci-apres :

ENISO 13849-1:2015 Catégorie 2 PL=c
EN IS0 13849-2:2012

Lafonction de sécurité ne peut étre évitée ni temporairement ni de maniere automatique. ILn'a
été appliqué aucune exclusion de défaut.

2. Déclaration CE de conformité

ASSA ABLOY Entrance Systems AB déclare que le tableau électronique type Ditec LCU40H est
conforme aux exigences essentielles et aux autres dispositions pertinentes établies par les
directives CE suivantes :

Directive EMC 2014/30/UE ;

Directive basse tension 2014/35/UE.

Directive RED 2014/53/UE

Landskrona, 18-05-2021 Matteo Fino

Wzt B A PGA

>
3. Caracteristiques techniques
LCU40H LCU40HJ

Alimentation 230V~ 50/60Hz 120V~ 50/60Hz
Absorption 0,6A 1,2A
Fusible F2A LA
Sortie moteur 24V = 12A max (X2)

Alimentation des accessoires permanente 0-30 24V = 0,15 A
Alimentation des accessoires 0-1

(En tout cas, la somme des accessoires 0-30 et 24V = 0,5A continu
0-1 ne doit pas dépasser 0,5A).

Température ambiante -20°C - +55°C

Codes radiocommandes enregistrables 100/200  voir RO > MU - 20/10 (Paragraphe 11.6)
Fréquence radiocommande 433,92MHz

Degré de protection du boitier IP55

Dimensions du produit 238 x 357 x 120

Faire référence aux caractéristiques de la motorisa-
tion utilisé.

3.1 Applications d'utilisation

Cycles de fonctionnement

IP2246FR
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4. Installation et raccordements électriques

e Percer les marquages situés sous le boitier (Fig. 4.1).

o Fixer le tableau électronique de maniere permanente, il est conseillé d'utiliser des vis a téte bom-
bée (@ max téte 10 mm]) avec une empreinte en croix [entraxe des trous indiqué dans la Fig. 4.2 ).

o Effectuer le passage des serre-cables et des tuyaux ondulés par le bas du boitier.

e Avantde brancherl'alimentation électrique contréler siles données de la plaque correspondent
a celles du réseau de distribution électrique.

e Prévoir sur le réseau d'alimentation un dispositif de coupure omnipolaire avec distance d'ou-
verture des contacts égale ou supérieure a 3 mm.

e VVérifier que, en amont de l'installation électrique, sont montés un disjoncteur différentiel et
une protection contre la surintensité adaptés.

¢ Pour l'alimentation, utiliser un cable électrique de type HO5RN-F 3G1,5 et le raccorder aux bornes
L (marron], N (bleul], @ (jaune/vert), présentes a l'intérieur de l'automatisme (Fig. 4.3, page 6).

REMARQUE: la section du fil maximum autorisée est AWG14 (2mm?).

e Dénuder le cable d'alimentation uniquement au niveau de la borne et le bloquer a l'aide du
serre-cables prévu a cet effet [A].

e Conformément aux exigences essentielles des normes envigueur, refermer le couvercle apres
avoir effectué les raccordements a la borne.

e S'assurer de l'absence de bords tranchants qui pourraient détériorer les cables.

e Vérifier si les conducteurs de la tension de réseau (230V) et les conducteurs des accessoires
[24V) sont séparés.

e Les cables doivent étre a double isolement, les dénuder a proximité des bornes de raccorde-
ment correspondantes et les bloquer a l'aide de colliers [B] hors fourniture.

e Sinécessaire, monter les charniéres a pression sur le fond du boftier et sur le couvercle du
coté droit ou gauche, au choix (Fig. 4.4, page 6).

Aprés les réglages, fixer le couvercle a 'aide des vis fournies (Fig. 4.5, page 6).
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4.1 Entretien

Le tableau électronique n'a besoin d'aucun entretien particulier.

Vérifier périodiquement l'étanchéité des joints du boitier et l'état des raccordements électriques.

4.2 Installation type

Réf. Description Cable

1 Emetteur /

2 Flash clignotant 2 x Tmm?
Antenne (intégrée au flash clignotant) coaxiale 500
Sélecteur a clé 4% 0,5mm?
Clavier radiocommande a combinaison numérique /

4 Moteur 2 x 1,5mm?
Moteur avec fin de course 3x 1,5mm?

5  Cellules photoélectriques 4 x 0,5mm?2

6 Tableau électronique 3G x 1,5mm?

Raccorder 'alimentation a un sectionneur omnipolaire de type homologué présentant
une distance d'ouverture des contacts de 3mm minimum (non fourni).

Le raccordement au réseau doit suivre un parcours indépendant et séparé des bran-
chements aux dispositifs de commande et de sécurité.



4.3Schéma des raccordements installation type
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5. Programmation

5.1 Allumage et extinction de l'écran

La procédure d'allumage de l'écran est la suivante :

eappuyer sur la touche ENTER [EEC

eallumage de vérification du fonctionnement de l'écran %. %.

e affichage menu de premier niveau H T
La procédure d'extinction de l'écran est la suivante :

eappuyer sur la touche ESC [@E—

REMARQUE: L'écran s'éteint automatiquement apres 60 secondes d'inactivité.

5.2 Touches de navigation

e | apression simultanée des touches /> et ENTER effectue une commande d'ouverture.

E=+EEs U
e | a pression simultanée des touches ||, et ENTER effectue une commande de fermeture.

E=+EE > CL

e a pression simultanée des touches M et |, effectue une commande de POWER
RESET. (Interruption de l'alimentation et relancement de 'automatisme).

NN/

=+, R &= X
e Garder la touche UP  ou DOWN {, enfoncée pour faire défiler rapidement les
menus.
eDans certains menus, il est possible de visualiser l'unité de mesure du parametre,
en appuyant sur la touche ENTER aprés l'affichage de la valeur.
Exemple : Réglage de 10 “secondes pour le paramétre OB.
=
o sHH-e=-s o= s = 0




5.3Plan du menu

Sélection de
['automatisme

Sélection du
nombre de vantaux

Résidentiel 0

Résidentiel 1

Configurations automatiques

Immeuble 0

Réinitialisation des
réglages généraux

Activation du meny
paramétres avancés.

Activation de la fer-
meture automatique

TJEtat de lautomatisme
la mise en marche

Fonctionnement de
sécurité d'inversion

Définitions de base 5
o

Activation du ﬁ[\/sf
teme antigel NIO

*

Fonctionnement de
la commande contact

Fonctionnement de la
commande du contact

Fonctionnement
récepteur radio

Fonctionnement de la
carte AU

Fonctionnement
de la carte AUX2

Départ a puissance
maximale

Réglage de la séquence
pas-a-pas depuis la
commande 30-5

Durée de 'ARRET en sé-
quence pas—a—gas depuis
la commande 30-5

v_|Vérification des butées
mécaniques

Circuit moteur avec
automatisme a larrét

=]

Réglages de base

Temps de ferme-
ture automatique.

Réglage de la mesure
ouverfure partielle

Temps de fermeture
automatique apres
ouverture partielle

b Cliesse

Réglage de la poussée
sur les obstacles et
courant moteur 1

Réglage de la poussée
sur les obstacles et
courant moteur 2

Temps de retard
moteur

*

Réglage du temps de
reconnaissance d'un
obstacle

Réglage du temps
de démarrage

Réglage du temps d'accé-
ération en ouverture

Réglage du temps d'accé-
ération en fermeture

Vitesse initiale
de mouvement

Réglage du temps de
décélération

Espace de ralentissement
en ouverture

Espace de ralentissement
en fermeture

Réglage de la vitesse
de approchement en
ouverture

Réglage de la vitesse
de rapprochement en
fermeture

Limite de détection d'obs-
tacles en ouverture

Limite de détection d'obs-
tacles en fermeture

Temps de retard du
moteur 2 en ouverture

Opérations radiocommande [ 20
c3

Fonctions spéciales (7]

<

Temps de relachement
électroserrure

Temps de manceuvre
moteur 1

Temps de manceuvre
moteur

Modalité témoin d'auto-
matisme ouvert

Mémorisation de la
radiocommande

Afficha{Pe de la quantité
des radiocommandes
mémorisées

Nombre maximal de
radiocommandes enre-

Ulgistrables sur mémoire

integree

Navigation des menus par
clavier de commande

*

Sélection de la fonction
CH1 de a radiocommande
mémorisée

Sélection de la fonction
CH2 de (a radiocommande
mémorisée

Sélection de la fonction
CH3 de |a radiocommande
memorisée

Sélection de la fonction
CHé de la radiocommande
mémorisée

Suppression d'une
radiocommande

Suppression totale de la
memoire.

Réglage de l'ouverture
mémalre avec commande
a distance

Réglage des messages
radio cryptes

Rétrocompatibilité avec les
anciennes télécommandes
60L4

Version micrologiciel
tableau électronique

Sauvegarde de la confi-
quration

Chargement de la confi-
quration
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Compteur cycles [y

Gestion de 'énergie

Chargement de la derniére
configuration réglée

Définition
du mot de passe

Saisie
du mot de passe

tions de l'utilisateur

Réinitialisation des
alarmes

Ecriture des alarmes sur
(a carte microSD

Retrait en sécurité de la
carte microSD

Affichage courant
moteur

Mise a jour du
micrologiciel

Nombre de
manceuvres total

Nombre de
manceuvres partiel

Heures d'alimenta-
tion par la batterie

*

Réglage de l'alarme
enfretien

Affichage de la modalité
alarme’entretien

Mise & zéro du compteur
partiel des manceuvres

Alimentation par pan-
neaux solaires

Modalité économie
d'énergie

*

Seuil de tension pour
signalisation batteries
faibles

Suppression des configura-

Paramétres avancés E

Batteries faibles
A
ModaUté Batterie

Sélection de la modalité fin
de course ouverture

Sélection de la modalité fin
de course fermeture

Sélection du dispositif
branché aux bornes 1-6

Sélection du dispositif
branche aux bornes 1-8

Sélection du dispositif
b{a{]ghé aux bornes 1-6
et -

Modalité de visualisa-
tion ecran

Temps d'allumage lumiere
de courtoisie

Temps d'allumage lumiére
de courtoisie a commande
indépendante

Durée du dé?agemem
Barmterven iondu
ourrelet de sécurité

Durée du dégagement
sur la butée en‘ouverture

Durée du dégagement sur la
butée en fermeture

Sélection du type
d'obstacle

Correction de l'estimation de
la vitesse

Sélection de la modalité
de fonctionnement du
dispositif branché aux
bornes 1-6

Température d'intervention
NIO et rampes automatiques

Réglage automatique des
rampes

Affichage de la température
al'intéfieur du tableau.

Réglage du temps de précli-
gnotement en ouverture

AL

ES

Réglage de la vitesse
de approchement en
fermeture

Renouvellement du temps
de fermeture automatique
apres relachement de la
securite

Réglage de la vitesse
d'acquisition

Autres parametres configu-

rables disp
AA activé.

onibles avec AT >



6. Séquences rapides de mise en marche

6.1 Sélection du type d'automatisme

Exemple de sélection automatisme PWR25
Régler
EEtEms> [ T ESEtEE S EsSEm e [ Y B o gk

Exemple de sélection automatisme PWR35
Régler
EEtEs A TE St ESE e3> L Emae: gr

REMARQUE: Si aucun automatisme n'est sélectionné (alarme M £7 active] a l'aide des touches =

&= il est possible d'accéder directement aux valeurs du parametre H b .

6.2 Configuration du nombre de vantaux

Exemple de configuration vantail simple
Régler
EEtEmsH | Esmmt s M ESL] (& gr

6.3 Activation des configurations

Modalité pas-a-pas sans fermeture automatique (utilisation résidentielle)
Ete=sH TEsEmtEe=sH [ >E gr

Modalité pas-a-pas avec fermeture automatique 1 min (utilisation résidentielle) [réglages de série]
E+EsA TEsrEmtEEsH SEE gi

Modalité pas-a-pas avec fermeture automatique 1 min (utilisation immeuble)
@ + @ ENTER Y + v ENTER I {
S>HITES>EteE=m> > O

6.4 Ajout de radiocommandes
E+tEEsSPESE+ESS 5B 5R Qe 2. gk §R >EE

IP2246FR
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6.5 Configuration des fins de course

Exemple 1 - Le vantail s'arréte sur les butées mécaniques (réglage de série)
Régler
E+E=sAPEsEm+e=f AoE s N [JE gk

=+ A PEE e f [ yEe N e 0K

Exemple 2 - Le vantail s'arréte sur les fins de course
Régler
Et+EsAPESE+EEf Homs L NE Ok

4 APE 4 [y Es S e 0K

Avec ces réglages, en cas de détection d'obstacle lors de la manceuvre d'ouverture, le vantail s'ar-
réte avec une manceuvre de dégagement ; durant la manceuvre de fermeture, le vantail se rouvre.

Exemple 3 - Le vantail s'arréte sur les butées mécaniques et s'invertit sur les obstacles
Régler
Et+EsAPESE+EEf Homs L NE Ok

=+ APE = [ e e 0K

Avec ces réglages, le vantail s'arréte sur sa butée mécanique de fermeture et sur le fin de course
en ouverture.

Lors de la manceuvre d'ouverture, en cas de détection d'obstacle avant lintervention du fin de
course d'arrét, le vantail s'arréte par une manceuvre de dégagement.

Lors de la manceuvre de fermeture, en cas de détection d'obstacle avant lintervention du fin de
course de proximité, le vantail se rouvre ; apres lintervention du fin de course de proximité, le
vantail s'arréte sur lobstacle.

6.6 Configuration des sécurités

Exemple 1 - Configuration des cellules photoélectriques raccordées aux bornes 1-8 et 1-6 [ré-
glages de sériel

Régler

E=Et+tEeEsAPEsE= e [ Hom s HEE Ok

Et+EsApEsmtes | LoESP HEE gk

Exemple 2 - Configuration des bourrelets de sécurité avec safety test raccordé simultanément
aux bornes 1-6 et 1-8
Régler

E+EsAPE =+t [ om o5 Y E ok



7. Exemples d'applications d'utilisation

ATTENTION: Vérifier si les forces opérationnelles des vantaux sont conformes aux
normes EN12453-EN12445.

7.1 Automatismes a deux vantaux battants

Quand le tableau électronique Ditec LCU40H est utilisé dans des applications
pour automatismes a deux vantaux battants, il est possible d'effectuer les rac-
cordements suivants :
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[Fig. 7.1) Installation avec arréts de butée mécaniques en ouverture et en fermeture et sans l'utilisation de fins

K
-
>
c)m

) Fig.72

de course électriques.
[Fig. 7.2) Installation avec arrét de butée mécanique en fermeture et avec [ utilisation de fins de course électri-

ques d'arrét en ouverture et de proximité en fermeture.

7.2 Automatismes a un vantail battant

Quand le tableau électronique Ditec LCU4OH est utilisé dans des applications
pour automatismes a un vantail battant, il est possible d'effectuer les raccorde-

ments suivants.

——\
)
—

H BT NL][ 1
>> 333231 ”Ig
3| BebEDhPx
L

24V=

Moteur 1

Fig. 7.4

Fig. 7.3
[Fig. 7.3) Installation avec arréts de butée mécaniques en ouverture et en fermeture et sans ['utilisation de fins

de course électriques.
(Fig. 7.4]) Installation avec arrét de butée mécanique en fermeture et avec utilisation de fins de course électri-

ques d'arrét en ouverture et de proximité en fermeture.

14
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7.3 Portes basculantes a deux moteurs en parallele

W Quand le tableau électronique Ditec LCU40H est utilisé dans des applications

pour automatismes pour portes basculantes a deux moteurs en paralléle, il

est possible d'effectuer les raccordements suivants :

Moteur B

363534] [333231

1T o
) )

HTIyINW» 1 E ”“
i N .
»

Moteur n Moteur E Moteur n

% %
—— Fig. 7.5 - Fig. 7.6

(Fig. 7.5 Installation avec arréts de butée mécaniques en ouverture et en fermeture et sans 'utilisation de fins
de course électriques.
[Fig. 7.6] Installation avec fins de course électriques de ralentissement en ouverture et en fermeture.

HEH

HEH

363534

363534

Moteur ﬂ

Moteur n Moteur ﬂ Moteur n

of o

Fig. 7.7 Fig. 7.8

S AN S AN

[Fig. 7.7] Installation avec fins de course électriques d'arrét en ouverture et en fermeture.
[Fig. 7.8] Installation avec fins de course électriques d’arrét en ouverture et de proximité en fermeture.



8. Commandes

n [Lest conseillé de lire le paragraphe 11 pour connaitre le détail complet des réglages disponibles.

ATTENTION: la borne 30 (commun positif commandes) a les mémes fonctions que la borne 1, par
conséquent les commandes affichées a l'écran sont indiquées par 1-5, 1-3, 1-4, etc. Cependant
elle se différencie de la borne 1 par le courant maximum qu'elle est en mesure de fournir méme
lorsque le tableau électronique est en veille £ 5> 0N .

Commande

30 ——— 2 N.O.

30 —— 3 N.O.

30— 4 N.O.

30 ——— 5 N.O.

T —t 6 N.F

] —t—8 N.F

30 —t— 9 NF.

30 —— 9 N.O.

30 ——— 20 N.O.

Fonction

FERMETURE
AUTOMATIQUE

OUVERTURE

PAS-A-PAS

FERMETURE

PAS-A-PAS

OUVERTURE

ARRET DE SE-
CURITE

SECURITE EN
FERMETURE

SECURITE EN
FERMETURE ET
EN OUVERTURE

STOP

COMMANDE
HOMME PRE-
SENT

OUVERTURE
PARTIELLE

Description

La fermeture permanente du contact active la fermeture automatique
si Al>1-2

Avec la sélection BT > 35> - 3 la fermeture du contact active la
manceuvre d'ouverture.

Avec la sélection JL > 35> |- § la fermeture du contact active
une manceuvre séquentielle d'ouverture ou de fermeture : ouverture-
arrét-fermeture-ouverture. La séquence « ouverture-arrét-fermetu-
re-ouverture » peut étre modifiée en « ouverture-arrét-fermeture-
arrét-ouverture » en sélectionnant JL > PP.

La fermeture du contact active une manceuvre de fermeture.

Avec la sélection B > [ 5> |- §, la fermeture du contact active

une manceuvre séquentielle d'ouverture ou de fermeture : ouverture-

arrét-fermeture-ouverture.

ATTENTION: si la fermeture automatique est activée, la durée de
l'arrét est sélectionnée a l'aide du réglage B > 5 5.

La séquence « ouverture-arrét-fermeture-ouverture » peut étre

modifiée en « ouverture-arrét-fermeture-arrét-ouverture » en

sélectionnant BLC > PP.

Avec la sélection BT > [ 5= - 3. la fermeture du contact active la
manceuvre d'ouverture.

L'ouverture du contact de sécurité provoque l'arrét et empéche tout

mouvement.

REMARQUE : pour régler différentes fonctions du contact de sécu-
rité, voir les réglages du parametre P >3 M.

L'ouverture du contact de sécurité provoque l'inversion du mouvement

(réouverture] lors de la phase de fermeture.

Avec la sélection BL =% ] [N, avec automatisme arrété l'ouver-

ture du contact empéche toute manceuvre.

Avec la sélection JTC >50 > OF. avec automatisme arrété l'ou-

verture du contact empéche seulement la manceuvre de fermeture.

L'ouverture du contact de sécurité provoque l'arrét et empéche tout

mouvement.

REMARQUE : le fonctionnement correspond a celui du contact 1-6
avecAP>5M=> 5.

L'ouverture du contact de sécurité provoque l'arrét du mouvement.

SiAP-RY9=9P, lorsque le contact 30-9 se referme, la fermeture

automatique est désactivée.

SiAP-RY9=9T, lorsque le contact 30-9 se referme, la fermeture

automatique reste activée.

Avec la sélection P >R 9—>HR Uouverture du contact 30-9 active

la fonction homme présent :

- ouverture homme présent 30-3;

- fermeture homme présent 30-4 ;

REMARQUE: les éventuelles sécurités présentes, la fermeture

automatique et la carte embrochable insérée dans le logement AUX

sont désactivées.

La fermeture du contact active une manceuvre d'ouverture partielle.

Lorsque l'automatisme est a l'arrét, la commande d'ouverture par-

tielle effectue la manceuvre opposée a celle de larrét.

ATTENTION: shunter tous les contacts N.F. s'ils ne sont pas utilisés ou les désactiver
dans le menu correspondant. Les bornes qui ont le méme nombre sont équivalents.
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8.1 Entrée cartes embrochables (AUX]

Pour accéder au logement destiné aux cartes embrochables (AUX) :

e Sil'on souhaite insérer une seule carte, couper et enlever la couverture du ta-
bleau électronique comme indiqué dans la figure.

e  Sjles deux logements sont nécessaires, enlever completement la couverture.

8.2 Bourrelet
GOPAVRS

Commande

GOPAV
[=¥eq] Y3

de

1 —t

N.F.

N.F.

N.F.

sécurité

Fonction

SAFETY TEST

ARRET DE
SECURITE

SECURITE EN
FERMETURE

SECURITE EN
FERMETURE ET
EN OUVERTURE

autocontrolé SOFA1-SOFA2 ou

Description

Insérer le dispositif SOFA1-SOFA2 ou GOPAVRS sur le
siege destiné aux cartes embrochables AUX1 ou AUX2.
Si le test échoue un message d'alarme s'affiche a l'écran.

Avec la sélection P> 6= 5 Yl, raccorder le contact de
sortie du dispositif de sécurité aux bornes 1-6 du tableau
électronique (en série avec le contact de sortie de la cellule
photoélectrique, si présente).

Avec la sélection P —>T B> 5 Yl raccorder le contact de
sortie du dispositif de sécurité aux bornes 1-8 du tableau
électronique (en série avec le contact de sortie de la cellule
photoélectrique, si présente).

Avec la sélection P >F 8 = 5 Y/, raccorder le contact
de sortie du dispositif de sécurité aux bornes 1-6-8 du
tableau électronique (en série avec le contact de sortie
de la cellule photoélectrique, si présente].

SiEB->%Y, DEet I8 ne peuvent pas étre P Y{ou S YI.



9. Sorties et accessoires

Sortie

[l
[}

o

(|
1

o] [A

=
[

Ml

| LD
0| D
|0
~o|CLT

=
(=
=

.

AUX 1
AUX 2

RDX

Valeur
Accessoires

24V=/0,5A

GOL148REA

FL24
24V= [ 25W

24V= [ 15W

24V= | 3W

BIXR2
BIXPR2
LAB9
LAN7S
MOBCRE
SOFAT - SOFA2
GOPAVRS

ZENRS
ZENPRS

Description

Alimentation accessoires.

Sortie pour alimentation accessoires externes.

REMARQUE: 'absorption maximale de 0,5A correspond a la
somme de toutes les bornes 1.

Le voyant de portail ouvert (30-13) n'est pas calculé dans les 0,5A

indiqués ci-dessus, la valeur maximale a considérer est 3 W.

En cas d'utilisation du récepteur radio GOL868R4 (868,35MHz),
brancher le fil de l'antenne (90 mm) fourni.

Sortie 24V~ configurable (par défaut: clignotant)

Il est possible de sélectionner les réglages de préclignotement
dans le menu de troisiéme niveau AP > W Jet/ou AP > WL
Pour modifier la modalité de fonctionnement de la sortie LP, se
référer a la sélection JH>F F .

REMARQUE: compatible avec les serrures a électroai-
mant 12/24 V~

Sortie 24V= configurable (par défaut: serrure électrique)

Elle s’active au démarrage de la manceuvre lorsque lautoma-
tisme est fermé.

Pour modifier la modalité de fonctionnement de la sortie LK, se
référer a la sélection JH>E .

ﬂ REMARQUE: compatible avec les serrures a électroai-
mant 12/24 V~

Lampe état automatisme.
Pour modifier la modalité de fonctionnement de la sortie 30-13,
se référer a la sélection A > O .

Le tableau électronique est muni de deux logements pour cartes

embrochables de commande et de sécurité.

L'action de la carte de commande peut étre sélectionnée a l'aide

du réglage B > A M pour AUXT et BT > AN pour AUX2.

En cas d'utilisation de cartes radio enfichables, enlever le module

RDX. R}’ s'affiche a l'écran.

ATTENTION: linsertion et l'extraction de la carte embrochable
doivent s'effectuer en l'absence de tension.

ATTENTION: BIXLR42 non compatible avec l'emplacement AUX

Le tableau électronique est muni d'un logement pour modules

de type récepteur radio ZENRS (433,92MHz).

Remplacable par un module de récepteur radio de type ZENPRS

(868,35MHz).

Le fonctionnement est sélectionné a l'aide du réglage fL >R M.

En cas d'utilisation de cartes radio enfichables, enlever le module

RDX. R}’ s'affiche a l'écran.

ATTENTION: U'insertion et l'extraction des modules doivent étre
réalisées en l'absence de tension.
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Valeur
Accessoires

m‘)o MicroSD

Sortie

COM
BIXMR2

BAT

B SBU

Description

Le tableau électronique gére des cartes microSD pour effectuer

des mises a jour diagnostique et du micrologiciel ainsi que la

sauvegarde/récupération de configuration a travers les com-

mandes 5F 5 S et 5F SR

REMARQUE: utiliser une carte microSD de capacité maximale
non supérieure a 16GB.

COM - Permet de sauvegarder les configurations de fonctionne-
ment a l'aide de la fonction 5F—> 5}

Les configurations sauvegardées peuvent étre rappelées a l'aide
de la fonction 5 F > R L.

COM - Le module mémoire permet de mémoriser les radiocom-

mandes. En cas de remplacement du tableau électronique, le

module mémoire en usage pourra étre inséré sur le nouveau

tableau électronique.

ATTENTION: linsertion et l'extraction du module mémoire doi-
vent étre réalisées en faisant attention au sens de position-
nement et en l'absence de tension.

BAT - Fonctionnement a batterie.
Les batteries gardent leur charge avec la tension de ligne
présente. Si la tension de ligne est coupée, le tableau est alimenté
par les batteries jusqu'au rétablissement de la ligne ou jusqu’a
ce que la tension des batteries ne descende sous la ligne de
sécurité. Dans ce dernier cas le tableau électronique s'éteint.
ATTENTION: pour garantir la recharge, il faut que les batteries
soient toujours connectées au tableau électronique. Con-
tréler périodiquement l'efficacité des batteries.
REMARQUE: la température de fonctionnement des batteries
rechargeables est comprise entre +5°C et +40°C.
Pour la gestion évoluée du fonctionnement a batterie, se référer
aumenuf M.

10. Réglage des jumpers

Jumper Description OFF ON
JR1 Sélection modalité écran. Modalité affichage. Modalité entretien.
Seul l'affichage des valeurs Il est possible d'afficher et
et des parameétres présents de modifier lesvaleurs et les
est possible. parametres présents.
L'entrée en modalité entre-
tien est signalée par l'allu-
mage permanent a l'écran
du point droit.
Jumper Description 1 30 1 30
===
AUX1 Sélection alimentation carte au- AUXT alimentée par 0-1. AUX1 alimentée par 0-30.
xiliaire 1.
AUX2 Sélection alimentation carte au- AUX2 alimentée par 0-1. AUX2 alimentée par 0-30.
xiliaire 2.



11. Reéglages

11.17Menu principal
Ecran Description

I Lemenu permet de gérer les configurations automatiques du tableau électronique.

H — AT - Automatic Configurations.
I

,— BC - Basic Configurations.
B '_ Le menu permet d'afficher et modifier les définitions principales du tableau électronique.

BA - Basic Adjustments.

Le menu permet d'afficher et modifier les réglages principaux du tableau électronique.

REMARQUE: certains réglages nécessitent au moins trois manceuvres pour étre correctement
calibrés.

RO - Radio Operations.
P Ml Le menu permet de gérer les fonctions radio du tableau électronique (gestion des alarmes,
vy activation diagnostique, mise a jour micrologiciel).
SF - Special Functions.

\ F Le menu permet de saisir le mot de passe et de gérer les fonctions spéciales du tableau
J électronique.

CC - Cycles Counter.
Le menu permet d'afficher le nombre de manceuvres effectuées par l'automatisme et de gérer
'— l— les interventions d'entretien.

I Le menu permet d'afficher et de modifier les définitions et les réglages relatifs a l'économie
d'énergie. (Green Mode et gestion des batteries].

EM - Energy Management.
E '\ ,, 9y 9

AP - Advanced Parameters.

Le menu permet d'afficher et de modifier les configurations et les réglages avancés du tableau

électronique [modalité fin de course, sélection des dispositifs branchés aux bornes, réglage de

la durée du dégagement, réglages du flash clignotant, ...)

REMARQUE: certains réglages nécessitent au moins trois manceuvres pour étre correctement
calibrés.

Dans le menu principal, il est possible d'accéder au menu de deuxiéme niveau
selon la procédure suivante :

e 3l'aide des touches [@= et = sélectionner la fonction souhaitée

e appuyer sur la touche @& pour confirmer

Aprés avoir confirmé la sélection on accéde au menu de deuxiéme niveau.

Pour chaque fonction du menu principal, une série de configurations supplémen-

taires, visualisables en activant la fonction F)’ F)' est également disponible (voir
paragraphe suivant).
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11.2Menu de deuxieme niveau - AT (Automatic Configurations)

Ecran

A5

A
I

[ .,

=
-—

M
NN

Sélections

Description disponibles

AS - Sélection de l'automatisme.

Cette sélection préconfigure le type de moteur et un sous-ensemble
de parameétres liés a la cinématique de l'automatisme pour une |\
installation standard.

m

|
N

Voir Sélection du type d'automatisme, paragraphe 11.3. ——
Chaque parameétre peut toutefois étre modifié en cas de besoin.
NW - Sélection du nombre de vantaux. (K]

-_—

]
(A

r

Dans le cas d'automatismes a un seul vantail, raccorder le moteur 1. U

HO - Configuration prédéfinie utilisation résidentielle 0.
Cette sélection charge des valeurs prédéfinies pour certains parametres de base :

AC - activation fermeture automatique :1-2

C5 - fonctionnement commande pas-a-pas/ouverture : Pas-a-pas
RM - fonctionnement commande radiocommande : Pas-a-pas
AM - fonctionnement carte embrochable AUX : Pas-a-pas

SS - sélection état de l'automatisme a l'allumage : ouvert

H1 - Configuration prédéfinie utilisation résidentielle 1.

Cette sélection charge des valeurs prédéfinies pour certains parameétres de base :
AC - activation fermeture automatique : activée

TC - réglage temps de fermeture automatique: 1 minute

C5 - fonctionnement commande pas-a-pas/ouverture : Pas-a-pas

RM - fonctionnement commande radiocommande : Pas-a-pas
AM - fonctionnement carte embrochable AUX : Pas-a-pas
SS - sélection état de lautomatisme a l'allumage : fermé

CO - Configuration prédéfinie utilisation immeuble 0.

Cette sélection charge des valeurs prédéfinies pour certains parametres de base :
AC- activation fermeture automatique : activée

TC - réglage temps de fermeture automatique: 1 minute

C5 - fonctionnement commande pas-a-pas/ouverture : Ouverture

RM - fonctionnement commande radiocommande : Ouverture
AM - fonctionnement carte embrochable AUX : Ouverture
SS - sélection état de l'automatisme a l'allumage : fermé

RD - Réinitialisation réglages génériques (SETTINGS RESET).

=~ R] ~e&=-> OK
D2" D2

AA - Activation d'autres paramétres configurables pour chaque
fonction du menu principal.

AA -m=- 0K Rp] AARAS

2"

Apres lactivation il est possible de parcourir les menus de troisiéme
niveau.
Les menus de troisieme niveau sont actifs pendant 30 min.
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11.2.1 Sélection du type d'automatismefd T = A 5 et réglages de
défaut spécifiques

AS Modéle CM R1-R2 VA-VC VR PO-PC TA TQ VM
Type Circuit Poussée Vitesse Vitesse Vitesse Temps Temps Vitesse
d'auto- moteur  surles enouver- d'acqui- derap- d'accé- d'accé- de
matisme obsta- tureeten sition proche- lération lération départ
cles et ferme- ment en en de la
courant ture ouver-  ferme-  rampe
ture ture
1] 1 oBBisBH 50 24 18 07 2 3 03
117 ArceH o 70 14 10 06 2 3 03
113 rFacisn 50 12 10 05 2 3 03
{74 LuxossH-4BH 40 16 12 06 1 2 10
LUX05BH-5VBH
115 wantail < 300 40 15 10 06 1 2 10
Kg ou 3,5 m) opP
LUX05BH-5VBH
B wantit > 300 50 12 08 05 1 2 10
Kgou 3,5m)
ARC1BH
[177 wanit < 250 50 08 06 05 2 3 03
Kg & 3 m)
ARC1BH
18 wantail > 250 60 06 05 04 2 3 03
Kg ou 3 m)
DOR1BH-1BHS
119 (anwit<3o0kg ¢ 50 08 06 05 2 A 03
ou 1+1m)
DOR1BH-1BHS
107 wantail>300Kg 60 06 05 04 3 6 02
ou 1+1m)
14 Syicen-shv- 60 12 08 06 2 3 05
17 BoxasH 50 10 06 05 1 5 03
17 Dpoke oP 50 15 08 05 1 1 03
144 PwR2sH 50 18 10 05 2 3 03
CcL
10 PwRrasH 50 20 12 06 2 3 03
PWR50H (van-
15  tait<300Kgou 40 15 10 06 1 2 10
3,5m)
OoP
PWR50H (van-
171 tail>300Kg ou 50 12 8 05 1 2 10
3,5m)
1 PWRAQH CL 40 22 15 06 1 2 10

22
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11.3 Menu de deuxieme niveau - BC (Basic Configurations)

Ecran
H l_

[
[
33

Ll
o

=
-~

Description

AC - Activation de la fermeture automatique.
ON - Activé.
1-2 - Dépend de l'entrée 30-2.

SS - Sélection état de lautomatisme a l'allumage.

OP - Ouvert.

CL - Fermé.

Indique comment le tableau électronique consideére l'automatisme au
moment de l'allumage et apres une commande POWER RESET.

SO0 - Activation fonctionnement sécurité d'inversion.
ON - Activé.
OF - Désactivé.

Quand il est activé (ON) avec automatisme a l'arrét, si le contact 1-8 est ouvert,

toute manceuvre est interdite.

Quand il est désactivé (OF) avec automatisme a l'arrét, si le contact 1-8 est ouvert,

il est possible d'activer la manceuvre d'ouverture.
NI - Activation systéme électronique antigel NIO.
ON - Activé.

OF - Désactivé.

Quand il est activé (ON), il maintient Uefficacité du moteur méme a basses

températures ambiantes.

Sélections
disponibles

. 3
ONI-c

C3 I
-
—

REMARQUE : pour un bon fonctionnement, le tableau électronique doit se

ICJ C3 CJIEJ IFW
= Mizz

trouver a la méme température ambiante que celle des moteurs. La température
d'intervention du NIO peut étre réglée a l'aide de la sélection AP > T N.

11.3.1 Autres parametres configurables du niveau BC, disponibles

IP2246FR

avec H T > HHA activé

écran

LS5

35
E}M
AM

H

==

|
\
r

-
—_—

Description

C5 - Fonctionnement de la commande associée au contact 30-5.
1-5 - Pas-a-pas.

1-3 - Ouverture.

35 - Fonctionnement de la commande associée au contact 30-3.
1-5 - Pas-a-pas.

1-3 - Ouverture.

RM - Fonctionnement récepteur radio.

1-5 - Pas-a-pas.

1-3 - Ouverture.

AM - Fonctionnement de la carte de commande embrochable AUX1.
1-5 - Pas-a-pas.

1-3 - Ouverture.

AN - Fonctionnement de la carte de commande embrochable AUX2.
1-5 - Pas-a-pas.

1-3 - Ouverture.

MP - Départ a puissance maximale.

ON - Pendant le démarrage, la poussée sur les obstacles augmente

au maximum.
OFF - Pendant le démarrage, la poussée surles obstacles est réglée par

R1-Re.
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Sélections

disponibles
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Ecran

L1 T3
LN 0

~

‘._
L

.
-
-—

Sélections
disponibles

PP - Réglage de la séquence pas-a-pas par commande 30-5. 'ﬂ NI ,—,
UIQLJF

Description

ON - Ouverture-Arrét-Fermeture-Arrét-Ouverture.
OF - Ouverture-Arrét-Fermeture-Ouverture.

S5- Durée de 'ARRET dans la séquence pas-a-pas par commande 30-5. ,ﬁ NI
ON - Permanent. U IN
OF - Temporaire.

C3

,L_

VS - Contréle des butées mécaniques.
Quand il est activé (ON) a chaque branchement de l'alimentation, lautomatisme
controle automatiquement les butées mécaniques et/ou les fins de course d'arrét

d'ouverture et de fermeture a la vitesse réglée par AP > IV R . '7—’__

C3

Pendant la manceuvre d'acquisition, l'écran affiche le message M [J et la fermeture
s'effectue un vantail a la fois (1L ).

CM - Circuit moteur avec automatisme a l'arrét.

CL - lorsque 'automatisme est a l'arrét, le moteur reste en court-circuit. ,_ ' n
OP - lorsque l'automatisme est a l'arrét, le moteur reste ouvert. ‘_ '_u

En cas d'automatisme réversible, régler M —> [JP pour permettre au Voirparagraphe 1124

moteur de tourner librement.

11.4Menu de deuxieme niveau BA (Basic Adjustment)

écran

T
|

-0
0

-
L

Sélections

Description disponibles

TC - Définition du temps de fermeture automatique. [s]

Le réglage s'effectue a des intervalles de sensibilité différents.
e de 0" a 59" a des intervalles d'1 seconde.

e de 1"a 2 adesintervalles de 10 secondes.

5

—&
N
LN

-
o
S

RP - Réglage de la mesure d'ouverture partielle. [%]
Reégle l'angle d'ouverture piétonne par rapport a l'ouverture totale de

|

l'automatisme. ] )
L'ouverture partielle est effectuée sur le vantail 1. | U

10 - Minimum. 50
99 - Maximum. a—

TP - Définition du temps de fermeture automatique aprés ouverture
partielle. [s]

Le réglage s'effectue a des intervalles de sensibilité différents.

e de 0" a 59" adesintervalles d'1 seconde.

e de 1"a 2 adesintervalles de 10 secondes.

NN
- 63

iy

w
o

VA - Vitesse d'ouverture. [V]
REMARQUE: MAX = 20 pour :
LUXO5BH ‘—"

ARC1BH

DOR1BH (A
CUBIC6H-30H Voirearagraﬁhe11.2.1
BOX3SH

DOKE
POWER 50H

L
d

el ]
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Ecran

e
c
()
£
ey
n
=2

= —|

©
©
=
(9]
(0
o
1
<
o

Sélections

Description disponibles

VC - Vitesse de fermeture. [V]

REMARQUE: MAX = 20 pour :
LUXO5BH
ARC1BH I > -
DOR1BH (A cC
CUBIC6H-30H .
BOX3SH Voir paragraphe 11.2.1
DOKE
POWER 50H

R1 - Réglage de la poussée sur les obstacles et du courant du
moteur 1. [%]

Le tableau électronique est équipé d'un dispositif de sécurité qui agit

comme suit en présence d'un obstacle :

- en ouverture, il arréte le mouvement et, s'il est hors de l'espace
limite de détection d'obstacles, il exécute une manceuvre de
dégagement d'une durée réglable par la sélection AP > JE ; }

- en fermeture, s'il est hors de l'espace limite de détection d'obsta- U U
cles, il inverse le mouvement ;

- en fermeture, s'il est dans 'espace limite de détection d'obstacles, YoIrparagraphe 11.2.1
il arréte le mouvement.

L'espace limite de détection d'obstacles en ouverture et en fermeture

est déterminé par le type de fin de course installé, en l'absence de fin

de course il est déterminé par les sélections BH->00etFA>0C.

00 - Poussée minimale.

99 - Poussée maximale.

R2 - Réglage de la poussée sur les obstacles et du courant du
moteur 2. [%]

Le tableau électronique est équipé d'un dispositif de sécurité qui agit

comme suit en présence d'un obstacle :

- en ouverture, il arréte le mouvement et, s'il est hors de l'espace
limite de détection d'obstacles, il exécute une manceuvre de
dégagement d'une durée réglable par la sélection AP = JE ;

- en fermeture, s'il est hors de l'espace limite de détection d'obsta- U U’
cles, il inverse le mouvement ;

- en fermeture, s'il est dans Lespace limite de détection d'obstacles, W
il arréte le mouvement.

L'espace limite de détection d'obstacles en ouverture et en fermeture

est déterminé par le type de fin de course installé, en l'absence de fin

de course il est déterminé par les sélections JAH->00et FA>0C .

00 - Poussée minimale.

99 - Poussée maximale.

TR - Temps de retard moteur. [s]

Temps de retard avec lequel le vantail 1 arrive en fermeture par rapport l_/l M> m
au vantail 2. u

0030 s
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11.4.1

Autres parametres configurables du niveau BA,
disponibles avec 3 T > A activé

écran

T
4

— ST =+ -+ L
=g P

(-
by bd

M

0
C3

C3
3

T
I

-

=
-

-
-_—

A

Sélections

disponibles
DT - Réglage du temps de reconnaissance d'obstacle. [s/100]

10 - Minimum. A4 r
60 - Maximum. ] U’J v

REMARQUE: le réglage de ce parameétre s'effectue en centiémes de [.0
seconde.

ST - Réglage du temps de démarrage. [s] m t 3 ,_/,
9 »
w. —1 ]

Description

0,5 - Minimum.
3,0 - Maximum.

TA - Réglage du temps d’accélération en ouverture. [s] m L- ’9 9

0,5 - Minimum.
9,9 - Maximum. U

TQ - Réglage du temps d‘accélération en fermeture. [s] t
0,5 - Minimum. _',’
V0|rearagraehe11 .2.1

9,9 - Maximum.
VM - Vitesse initiale de mouvement. [V]
00 - Minimum. U B} | 5
15 - Maximum.
0|rearagraehe 11.2.1

TD - Réglage du temps de décélération. [%]
Regle Uinclinaison de la rampe de décélération. )9 9
50

N|

<

10 - Minimum.
99 - Maximum.

OB - Réglage du temps de ralentissement en ouverture. [s]
Indique le temps qui sépare le moment d'activation de la rampe de m m’ m
décélération de la fin de la course de fermeture. v
00 - Minimum. 10

30 - Maximum.
»

CB - Réglage du temps de ralentissement en fermeture. [s]
0

c
E

Indique le temps qui sépare le moment d'activation de la rampe de m
décélération de la fin de la course de fermeture.

00 - Minimum.

30 - Maximum.

SN
NN

PO - Réglage de vitesse de rapprochement en ouverture. [V]

Indique la vitesse de la fin de la rampe de décélération jusqu'a la fin de

la course d'ouverture.

@8 - Wi, ] j,

10 - Maximum. l/_’ U

REMARQUE: Augmenter progressivement lavitesse de rapprochement, yoir paragraphe 11.2.1
dans le cas ou se produiraient des vibrations rapides en succession %
[chattering) dans les portails ayant un poids élevé et installés
légerement en pente.

PC - Réglage de vitesse de rapprochement en fermeture. [V]

Indigue la vitesse de la fin de la rampe de décélération jusqu'a la fin de m >
la course de fermeture. l V_‘
03 - Minimum.

10 - Maximum. Vonrparagraphe 11.2.1

00 - Limite de détection d'obstacles en ouverture. [%]

Indique le pourcentage de l'espace parcouru pendant ’
BH%D_‘HOU apres la détection du fin de course d'ouverture HP >F A U _-,

— R Hou le dégagement est désactivé.
REMARQUE: non actifsi R >FH->5X ousiAP>FR->P X.
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£

C

0

M
U

F

0C - Limite de détection d'obstacles en fermeture. [%]

Indique le pourcentage de l'espace parcouru pendant

BAR > Bou apres la détection du fin de course de fermeture HP >
F L > R Aou linversion est désactivée.

REMARQUE: non actifsi AP >F L >S5 X etsiAP>FC>P X,
TO - Réglage temps de retard moteur 2 en ouverture. [s]

Réglage en secondes du temps de retard du départ

de manceuvre du moteur 2 par rapport au moteur 1.

Ny
L0

Cy G

)

L
L G Lo

LR - Temps de reldichement électroserrure. [s]

S'il est activé, il indique le temps d'activation de l'électroserrure au
départ de chaque manceuvre d'ouverture lorsque l'automatisme est
fermé.

NN
LN
My

o

M1 - Temps de manceuvre moteur 1. [s]

Réglage en secondes du temps de manoeuvre totale du moteur 1.

n REMARQUE: le réglage s'effectue a des intervalles de sensibilité
de 0,5s, indiqués par 'allumage du point décimal droit.

Exemple :B _,': 7 secondes / B _; = 7,5 secondes
REMARQUE: le réglage de M 1n'est actif qu'avec L >V 5> 0F .

M2 - Temps de manceuvre moteur 2. [s]
Réglage en secondes du temps de manoeuvre totale du moteur 1.

ﬂ REMARQUE: le réglage s'effectue a des intervalles de sensibilité m
de 0,5s, indiqués par l'allumage du point décimal droit.

Exemple: B _,= 7 secondes/= 7,5 secondes

REMARQUE: le réglage de M n'est actif qu'avec BL > ) 5> 0OF .

EO - Fonction sortie -LK+

00 - lumiere de courtoisie.

01 - électroserrure (12V-]).

02 - électroserrure + coup de déverrouillage (12V~).

03 - sortie active lorsque l'automatisme est fermé (pour électro-aimant de type & sécurité intégrée).

04 - sortie active lorsque l'automatisme est ouvert.

05 - sortie active lorsque l'automatisme est en mouvement (utilisable également pour un
électro-aimant a alimenter pendant toute la durée de manceuvre).

06 - sortie active lorsque l'automatisme est en ouverture.

07 - sortie active lorsque l'automatisme est en fermeture.

08 - sortie active en présence d'une alarme entretien.

09 - sortie active pour signalisation de batteries faibles.

10 - flash clignotant ON-OFF pour voyant sans oscillateur.

11 - flash clignotant ON-OFF.

ON - sortie toujours activée.

FF - Fonction de sortie +LP-

00 - lumiere de courtoisie.

01 - flash clignotant ON-OFF.

02 - flash clignotant fixe avec oscillateur interne.

03 - sortie active lorsque l'automatisme est fermé.

04 - sortie active lorsque l'automatisme est ouvert.

05 - sortie active lorsque l'automatisme est en mouvement.

06 - sortie active lorsque l'automatisme est en ouverture.

07 - sortie active lorsque l'automatisme est en fermeture.

08 - sortie active en présence d'une alarme entretien active.

09 - sortie active pour signalisation de batteries faibles.

10 - flash clignotant ON-OFF pour voyant sans oscillateur.

11 - électroserrure.

12 - électroserrure + coup de déverrouillage (12V~).

13 - électroserrure avec pilotage en continu (12V~]).

14 - électroserrure + coup de déverrouillage avec pilotage en continu

ON - sortie toujours activée.

ﬂ REMARQUE: avec sélection FF 13 ou 14 une résistance de 100 20W doit étre connectée en série avec'électroserrure

NN

e |
CN
N

e
°th
N
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Ecran Description

11.5Menu de deuxieme niveau RO (Radio Operation)

RO - Radio operations

Description

— X - Afflchage du compteur des radiocommandes mémorisées.

/\ -9 - 16 radiocommandes (exemple)

ATTENTION : en sélectionnant M{J > 2@ (200 radiocommandes) les configurations
Ll 1et{J2 enregistrées a l'aide de la commande SF - S}’ seront perdues, tout comme
la derniere configuration rechargeable par RL. De plus, il ne sera pas possible d'enre-
gistrer de nouvelles configuration sur}J fet!/2.
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IP2246FR



RO - Radio operations

11.5.1 Autres  parametres  configurables du  niveau RO,
disponibles avec F} T > HH activé

RO - Radio operations
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Ecran Description Sl
P disponibles

ER - Annulation d'une seule radiocommande.

ER%» ER e

EA - Annulation totale de la mémoire.
FHe- £ »e=-> Ok
2" 2"

RE - Réglage d'ouverture de la mémoire par commande a distance.
OF - Désactivé
ON - Activé. Quand il est activé (ON] la programmation & distance s'active.

E’ E Pour mémoriser les nouvelles radiocommandes sans intervenir sur le tableau
électronique, faire référence aux modes d'emploi des radiocommandes.
REMARQUE: faire attention de ne pas mémoriser involontairement des

radiocommandes non souhaitées.

EP -Réglage des messages radio cryptés

E P En activant la réception des messages cryptés, le tableau électronique ’_, NI
sera compatible avec des radiocommandes de type « ENCRYPTED ». , V
MS - Réglage de la rétrocompatibilité avec les anciennes télécommandes GOL4

ICJ C3 IEJ

mal  aalb=2

RO - Radio o

\_ OF- Compatibilité avec les anciennes télécommandes GOL4 et les nouveaux ZEN
J ON - Compatibilité avec les télécommandes de la série ZEN

=
IEE C3

Ecran Description
CU - Affichage version micrologiciel tableau électronique.

J @@= -> R > 1 1 —>Version 1.1 (exemple)

SV - Sauvegarde de la configuration de Uutilisateur sur un module mémoire
du tableau électronique et/ou sur la carte microSD.

B EEEEs U e K

(exemple) 2"

Sélections
disponibles

bt |/ Avec la sélection R ] > M- 10l est possible de sauvegarder jusqu'a 2
J l/ configurations personnalisées dans les positions de mémoire |f fet |2
seulement avec un module de mémoire présent sur le tableau électronique.
En présence de la carte microSD sur le tableau électronique, il est possible de
sauvegarder jusqu'a 2 configurations personnalisées dans les positions J] fetJ 2.
ATTENTION: dans le cas oU on aurait sélectionné R[> MU > 2. il ne sera
possible de sauvegarder aucur~ ~nnfiguration utilisateur sur | {et{J2.
ATTENTION: si l'écran affiche WU clignotant, le module mémoire ou la
carte microSD pourrait ne pas étre présent(e).
RC - Chargement de la configuration.

E=- ] 1> =- U d~E&=> Ok
P '_ (exemple) Q2"
\ '_ On pourra charger les configurations de lutilisateur précédemment

sauvegardées || 1 et /2 sur le module mémoire du tableau électronique ou
D 1et ]2 surla carte microSD.

h)
c
)
2
(8]
c
=]
(vl
—
1
(9]
7]
wn
1
TH
wn

EaledCCCC Ed=dC=C
Y I I Y e N P
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Ecran Description

SF - Special functions

11.6.1 Autres parametres configurables du niveau SF, disponibles
avecH T-> HH activé

Ecran

Description

IP - Saisie du mot de passe.

7 pEEo ool o oK
(exemple) 2"

REMARQUE: cette sélection n'est disponible que si le mot de passe est défini.
Quand le mot de passe n'est pas saisi l'on accéde en modalité affichage indépendamment de la
sélection effectuée avec JR1. Quand le mot de passe est saisi l'on accede en modalité entretien.

SF - Special functions

AL - Compteur des alarmes.
| ILpermet d'afficher en séquence les compteurs des alarmes qui se activées au moins une fois.
H L [code alarme + nombre d'événements).

Avec [C—] et [ il est possible de parcourir tous les compteurs et d'afficher toutes les
alarmes enregistrées.
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Ecran Description

AR - Réinitialisation des alarmes.
Il permet de réinitialiser toutes les alarmes mémorisées (compteurs et chronologie).

AR E gk

02"

REMARQUE: quand linstallation est terminée, il est conseillé d'effacer les alarmes de

maniére a faciliter les contréles futurs.
AE - Ecriture des alarmes sur la carte microSD.

Il permet de créer dans la mémoire de la carte microSD un fichier texte contenant des
informations relatives au tableau électronique, a savoir : version micrologiciel, compteur de

H E manceuvres, compteurs horaires, parametres de configuration et alarmes.
ENTER 1L
=7 un

2

REMARQUE: les compteurs, les alarmes et la chronologie des alarmes sont associés au

numéro de la manceuvre pendant laguelle elles se sont activées.

ED - Activation de diagnostic

Active la sauvegarde périodique des données sur la carte microSD a
usage diagnostic.

NO - Désactivé.

01 - Usage intérieur (NE PAS UTILISER).

02 - Liste des événements sur carte microSD.

]

4
u

MM

==
(N
Y

SU - Retrait en sécurité de la carte microSD.

=
—

IM - Affichage courant moteur
En sélectionnant M 1, le courant absorbé par le moteur 1 s'affiche & 'écran.
En sélectionnant M, le courant absorbé par le moteur 2 s'affiche a Uécran.

F~ Ll
mq

UP - Mise a jour du micrologiciel.

La mise a jour du FW peut étre faite en utilisant USBPROG (possible a partir de la version

|1 j 2.4 de la carte).
Par carte microSD, la procédure est la suivante:

GE-> JK -»>-->5 0250/ -»E-) (>
02"

.7 Menu de deuxieme niveau CC (Cycles Counter)

Ecran Description
CV - Affichage du compteur total manceuvres.

|/
Ly ENTER - —> BB > B 1 > B E' - 182 manceuvres (exemple)

CP - Affichage du compteur partiel manceuvres.

P E= - BQ > B _, > 15 - 716 manceuvres (exemple)
CH - Affichage du compteur heures d‘alimentation.
AP R a2

BH - Affichage du compteur des heures d‘alimentation par batterie.

B ',--’ @9 B B N ZE’ N 15 %215 heures de fonctionnement par

batterie ([exemple)

[ I

- 256 heures d'alimentation (exemple)

5118
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11.7.1 Autres  parametres  configurables du niveau CC,
disponibles avec T > HH activé

Ecran

CH

C3
3

(N
0

Sélections

Description disponibles

CA - Réglage de l'alarme entretien (réglage d'usine - alarme désactivée: 0.0 00. 00).

On pourra imposer le nombre de manceuvres (relatif au compteur partiel des manceuvres)
pour la signalisation de l'alarme d’entretien.

Lorsque le nombre de manceuvres réglé aura été atteint, lafficheur visualisera le message
d'alarme }’ [3.

Exemple:

réglage de l'alarme entretien lorsque les 700 manceuvres sont atteintes (00) (07) (00)

@»»@@»»@e»@ @»»@» %

OA - Sélection modalité d'affichage alarme entretien.

00 - Affichage & l'écran (message d'alarme §* ).

01 - Affichage sur le flash clignotant (lorsque l'automatisme est arrété, il clignote
4 fois toutes les heures) et a l'écran (message d'alarme }* £).

02 - Affichage sur le voyant de portail ouvert (lorsque l'automatisme est fermé,
il clignote 4 fois toutes les heures) et a l'écran (message d'alarme }* [9).

NN
NN

CIC
Ny

ZP - Mise a zéro du compteur partiel manceuvres.
02"

Pour un fonctionnement correct il est conseillé de mettre le compteur partiel des manceuvres
a zéro :

- apres chaque intervention d'entretien ;

- aprés chaque réglage d'intervalle alarme entretien.

11.8 Menu de deuxieme niveau EM (Energy Management]

Ecran

|/
Pl

\
J

Sélections
disponibles

PV - Alimentation a panneaux solaires (hors fourniture) ,—, '\ ‘ ,—,
uiNnyg F
L]

Description

ON - Activée.
OF - Désactivée.

ES - Modalité « Green Mode » (Economie d‘énergie) (désalimentation des
accessoires branchés aux bornes 0-1, lorsque l'automatisme est en veille).
ON - Activée (a l'écran clignote le point rouge a droite toutes les 5 s , les sorties
+LP-, -LK+ et 30-13 ne sont pas gérées en modalité basse consommation).

OF - Désactivée.

La modalité de désalimentation s'active au bout de 15 s lorsque le portail est fermé

ou lorsqu'il est arrété sans fermeture automatique activée.

L'automatisme reprend son fonctionnement normal suite a une commande recue

depuis la carte radiocommande (ZENRS-ZENPRS), ou aprés un contact 30-5, 30-

20, 30-3 ou 30-4.

ATTENTION: si l'on utilise des accessoires qui doivent rester alimentés méme
lorsque la modalité Green Mode est activée [ex. LAN4 ou GOPAV), régler le
jumper AUX1-2 relatif au logement utilisé sur 'alimentation par 0-30.

C3

M
IN

IC]
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11.8.1 Autres parametres configurables du niveau EM, disponibles

avecH T > HH activé

Ecran Description 3::,?;:&";
LL - Seuil de tension pour signalisation de batteries faibles (V)
| | 17 Minimum. 47,7 L.’
, L 24 - Maximum. L
-— REMARQUE : e réglage s'effectue a des intervalles de sensibilité de 22
0,5V, indiqués par l'allumage du point décimal droit. a—

LB - Signalisation batteries faibles.

00 - Affichage a l'écran (message d'alarme B {1).

01 - Affichage sur le flash clignotant (lorsque 'automatisme est arrété, il clignote
B 2 fois toutes les heures) et a l'écran (message d'alarme B@]

N

02 - Affichage sur voyant portail ouvert (avec automatisme fermé il clignote 2 fois
toutes les heures) et a l'écran (message d'alarme B {J).

=

BT - Modalité batterie.

00 - Anti-panique (il effectue l'ouverture suite a une coupure de courant du
secteur, lautomatisme exécute une manceuvre d'ouverture et n'accepte pas
d'autres commandes tant que U'électricité n'a pas été rétablie).

T 01 - Fonctionnement continu, la derniére manceuvre effectuée avant l'extinction
] du tableau électronique sera une manceuvre d'ouverture.

02 - Fonctionnement continu, la derniére manceuvre effectuée avant l'extinction

du tableau électronique sera une manceuvre de fermeture.

IEZI N N NN N IEZI
N I N |l I

11.9 Menu de deuxiéme niveau AP (Advanced Parameters)

- i Sélections
Ecran Description disponibles
FA - Sélection du mode du fin de course d‘ouverture.

NO - Aucun NI v v
SX - Fin de course d'arrét (aprés lactivation le vantail arréte le [ ) [N J /\

mouvement).

PX - Fin de course de proximité (aprés l'activation le vantail continue —e—
jusqu'a la butée et tout obstacle est considéré comme une butée). \/

RA - Fin de course de ralentissement (apres Ll'activation le vantail P /N TV
ralentit le mouvement).

FC - Sélection du mode du fin de course de fermeture.

NO - Aucun. 1M \/
SX - Fin de course d'arrét (aprés lactivation le vantail arréte le N I\
mouvement).

PX - Fin de course de proximité (aprés l'activation le vantail continue
jusqu'a la butée et tout obstacle est considéré comme une butée).
RA - Fin de course de ralentissement (aprés l'activation le vantail

ralentit le mouvement).
D6 - Sélection du dispositif branché aux bornes 1-6.

P
NO - Aucun. ,'\J
v
3
P

m
M

SE - Bourrelet de sécurité (en cas d'ouverture du contact 1-6, aprés
l'arrét, le dispositif effectue un dégagement de 10 cm).

5 S41 - Bourrelet de sécurité avec safety test (en cas d'ouverture du
contact 1-6, apres larrét, le dispositif effectue un dégagement d'une
durée qui dépend de la sélection HFP = TE ).

PH - Cellules photoélectriques.
P41 - Cellules photoélectriques avec safety test

—
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parameters

o
T
O
=
@©
>

©

<
1

(a

<

Ecran

=
C3

R

68

ki

Description

D8 - Sélection du dispositif branché aux bornes 1-8.
NO - Aucun.

SE - Bourrelet de sécurité.

S41 - Bourrelet de sécurité avec safety test.

PH - Cellules photoélectrigues.

P41 - Cellules photoélectriques avec safety test.

R9 - Configuration de l'entrée 30-9.

NO - Désactivé.

9P - Louverture de l'entrée cause un arrét permanent.

9T - Louverture de l'entrée cause un arrét temporaire, le temps
de fermeture automatique, si celle-ci est habilitée, s'active a la
fermeture du contact.

HR - Lorsque l'entrée est ouverte, lautomatisme fonctionne en modalité

homme présent.

68 - Sélection du dispositif branché simultanément aux bornes 1-6
et 1-8.

NO - Aucun.

SE - Bourrelet de sécurité.

S41 - Bourrelet de sécurité avec safety test.

S'il est différent de NO l'ouverture simultanée des entrées 1-6 et 1-8

cause:

-l'arrét et linversion du mouvement pendant la manceuvre de
fermeture.

-l'arrét et le dégagement d'une durée dépendant de la sélection AP
= DE pendant la manceuvre d'ouverture.

DS - Définition de la modalité d'affichage de l'écran.

00 - Aucun affichage.

01 - Commandes et sécurités avec test radiocommande. Affichage du
compte a rebours du temps de fermeture automatique.

02 - Etat de l'automatisme [voir paragraphe 13.1).

03 - Commandes et sécurités [voir paragraphe 13.2).

REMARQUE: le réglage B 1 permet L'affichage de la réception d'une
transmission par radiocommande pour les contréles de la portée.

35
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11.9.1 Autres  parametres  configurables du  niveau AP

disponibles avec { T = FH H activé

E D inti Sélections
cran escription Al e

LU - Réglage du temps d'allumage de la lumiére de courtoisie (s).
Pour activer ce parametre, régler au moins l'une des sélections JH >
F£OouBA->F F comme lumiére de courtaisie.
Le réglage s'effectue a des intervalles de sensibilité différents.
NO - Désactivé.

' ' ' -de 01" a 59" adesintervalles de 1 seconde ;

,_ U - de 1"a 2" ades intervalles de 10 secondes ;

- de 2" a 3 ades intervalles de T minute ;

ON - Allumage permanent, extinction par commande radio.

-
-—
3

ru--G3
ruuc
-0

LJ

REMARQUE: La lumiere de courtoise s'allume au début de chaque
manoeuvre.

-

‘_I

z0

~uica
-0

LG - Réglage du temps d'allumage de la lumiére de courtoisie a
commande indépendante. [s]

Pour activer ce parametre, régler au moins l'une des sélections fH -

E0ouBA > FF comme lumiére de courtoisie.

Le réglage s'effectue a des intervalles de sensibilité différents.

' ,— NO - Désactivé.
-de 01" abh9" adesintervalles de 1 seconde ;
U -de 1"a 2 adesintervalles de 10 secondes ;
-de 2" a3 adesintervalles de T minute ;
ON - Allumage et extinction par commande radio.

M - N

L

REMARQUE: lallumage de la lumiere ne dépend pas du début d'une
manceuvre, mais il est possible de le commander séparément a
l'aide la touche spécifique de la radiocommande.

PT - Ouverture partielle fixe.

ON - Activé.

OF - Désactivé.

T Si le réglage est sur ON, une commande d'ouverture partielle lancée [T] |
P sur la cote d'ouverture partielle est ignorée.

I Si le contact 30-20 est fermé (par exemple a l'aide du temporisateur ou
du sélecteur manuel), le portail s'ouvrira partiellement et si ensuite il est
totalement ouvert (commande 30-3) puis refermé (méme par fermeture
automatique), il s'arrétera sur la cote d'ouverture partielle.
DE - Durée du dégagement en cas d'intervention d'un bourrelet de

sécurité. [s]

ILregle la durée du dégagement en cas d'intervention d'un bourrelet de U
sécurité (actif ou passif) en ouverture et en fermeture. °
Sur les portails a doubles vantaux, il agit sur les deux vantaux.
00 - Désactivé.
DO - Durée du dégagement sur la butée en ouverture. [s/100]
ILregle la durée du dégagement sur la butée mécanique d'ouverture.
00 - Désactivé.
99 - Maximum.
REMARQUE: Non actif sif B> 5 X
DC - Durée du dégagement sur la butée en fermeture. [s/100]
ILregle la durée du dégagement sur la butée mécanique d'ouverture.
00 - Désactivé.
99 - Maximum. _
REMARQUE: Non actifsif £ > 5 X.

OT - Sélection type d'obstacle.
= 00 - Surintensité ou porte fermée
| 01 - Surintensité
02 - Porte fermée

(-

= 7

=
M
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N

=
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CR - Correction estimation vitesse. [%]

NE PAS UTILISER (seulement diagnostic) - 9}-’- 9

SM - Sélection du mode de fonctionnement du dispositif branché aux

bornes 1-6.

00 - Pendant la manceuvre, louverture du contact de sécurité arréte le
mouvement (avec dégagement si 16 > 5E /541).

01 - Pendant la manceuvre, Uouverture du contact de sécurité
arréte le mouvement (avec dégagement si 16 > SE / 54). AMAMA 4
Une fois le contact refermé, la manceuvre interrompue reprend. U |

02 - Pendant la manceuvre, louverture du contact de sécurité arréte
le mouvement (avec dégagement si 16 = SE /5Y1). Une fois le
contact refermé, le dispositif effectue une manceuvre d'ouverture.

03 - Pendant la manceuvre de fermeture, l'ouverture du contact de ’_/’
sécurité invertit le mouvement. Pendant la manceuvre d'ouverture, U
la sécurité est ignorée.

04 - Pendant la manceuvre d'ouverture, louverture du contact de sécurité
arréte le mouvement (avec dégagement si TG - 5E /541). Une ]
fois le contact refermé, la manceuvre d'ouverture interrompue re- U
prend. Pendant la manceuvre de fermeture, la sécurité est ignorée.

05 - Pendant la manceuvre de fermeture, l'ouverture du contact de
sécurité arréte et invertit le mouvement. Pendant la manceuvre
d'ouverture, louverture du contact de sécurité arréte le mouvement
lavec dégagement si 16 > SE/341).

TN - Réglage de la température d'intervention du systeme électroni- r m
que antigel NIO et rampes automatiques HS. [°C] - 9} -' U

Lavaleur ne se réfere pas a la température ambiante mais a la tempéra- -

ture a l'intérieur du tableau électronique. 10

HS - Réglage automatique des rampes.

ON - Activé.

OF - Désactivé.

Quand il est activé (ON] a basses températures ambiantes, le temps de démarrage

augmente 5 T jusqu'a la valeur maximale et le temps d'accélération T H et T[J

diminue jusqu'a la valeur minimale.

REMARQUE: pour un bon fonctionnement, le tableau électronique doit se trouver
a la méme température ambiante que celle des moteurs.

La température d'intervention peut étre réglée a l'aide de la sélection

AP>TN.

TB - Affichage permanent de la température a l'intérieur du tableau ’_' Ml
électronique. [°C] |

I

C3
-

WO - Réglage du temps de préclignotement en ouverture. [s]

Réglage du temps d’anticipation de l'allumage du flash clignotant par rap-
port au départ de la manceuvre d'ouverture par une commande volontaire.
00 - Minimum

05 - Maximum

WC - Réglage du temps de préclignotement en fermeture. [s]
Réglage du temps d'anticipation de l'allumage du flash clignotant par
rapport au départ de la manceuvre de fermeture par une commande
volontaire.

00 - Minimum

05 - Maximum

E3 C

JC3 =
LN

N
s
M Eg
LN

TS - Réglage du renouvellement du temps de fermeture automatique
apres le reldchement de la sécurité. [%]

00 - Minimum

99 - Maximum

999

VR - Réglage de la vit d isition. [V.
églage de la vitesse d'acquisition. [V] L_’}j m
Wurcy

3 9
N
D
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12. Diagnostic

12.1Enregistrement des données intégré dans la carte

Le tableau électronique Ditec LCU40H est équipé d'un systéme interne qui permet a l'installateur
de vérifier si des alarmes se sont activées, le nombre d'activations pour chaque alarme et la
chronologie des vingt dernieres alarmes survenues.12.1.1 Compteur des alarmeslorsque
les menus de troisiéme niveau sont activés (A T— AH), accéder 3 5F = AL pour afficher toutes
les alarmes enregistrées du tableau électronique. Le code de l'alarme et le nombre d'activations
s'affichent en alternance a l'écran.

Exemple MP _ 05 _ MO _@5_ ...

A 'aide des touches [EZ— et = il est possible de parcourir toute la liste des compteurs des
alarmes.

12.1.2 Chronologie des alarmes

Lorsque les menus de troisiéme niveau sont activés (A T—>HH), accéder 3 57— HH pour afficher
la chronologie jusqu'a un maximum des 20 dernieres alarmes enregistrées. Le numéro de l'alarme
et le code correspond s'affichent en alternance a 'écran. Le numéro le plus élevé est associé a
l'alarme la plus récente, tandis que le numéro le plus bas est associé a l'alarme la plus ancienne.

Exemple:-1_MO _-1_MB _ ..
Al'aide des touches @ et @ il est possible de parcourir toute la chronologie des alarmes.

12.1.3 Exportation des informations sur la carte microSD

Lorsque les menus de troisiéme niveau sont activés (A T — HH), la carte microSD est insérée et
'automatisme arrété, accéder a 5F = HE pour exporter tous les parametres du tableau élec-
tronique sur la microSD. Le fichier de texte LCU40H_INFO.txt créé sur la carte microSD contient
tous les compteurs des alarmes, la chronologie des vingt dernieres alarmes, les statistiques de
fonctionnement et la configuration compléte du tableau électronique. En insérant la carte microSD
dans un PC et en ouvrant le fichier LCU40H_INFO.txt avec le logiciel Ditec, il est possible de voir
toutes les données du tableau électronique.
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12.2

Le tableau électronique Ditec LCU40H est en mesure d'enregistrer chaque événement/alarme
pour chaque manceuvre exécutée.
Pour ce faire, il faut laisser une carte microSD insérée dans le connecteur prévu a cet effet et, avec

les menus de troisiéme niveau activés (AT > AA), régler 5F > £ J >02.

Enregistrement des données étendu a la carte microSD

De cette maniére, a la fin de chagque manceuvre, le tableau électronique sauvegardera sur la carte
microSD, dans le fichier LCU40H.log du dossier LCU40H_LOG, tous les événements enregistrés
jusqu'a ce moment-la.
Il est possible d'afficher tous les journaux enregistrés, en insérant la carte microSD dans un PC
et en ouvrant le fichier LCU40H.log avec le logiciel Ditec.
Nous reportons ci-apres un exemple d'affichage des événements enregistrés :

Commands | Events

Allarms

3 3 b3 z ; 3 3 ;1 4 3 4 3
= H 2 b £ 2 g b S H ] 2
g &§ % & £ § 3 3 § % & 3
L 3¢ 230X XXX K XK M XX KN K KN XK K KKK N KKK N XK KK KN KK KK XK KKK X KX
v Single Event Graph
F XX X XXX KX XXM - - - X XXX
X XX XK XXX XX E Graph event 57 (mar 19 apr 16 11:44) b oM AKX
F XXX XXX KX XN XXX
EX XXX XXKX XN o r KX %X
F X% X X X M X X KX X XX X
1M1 x
EX XXX XXXXXXKN E S 33X
[
3 =z rem »
to00000000O0O0 % sim2 x o000
rocooocoo0oo0o = ocm x o000
ltooooooooo o & ™ % cooo
B mm %
L " < —r
0 4 [ E FAML x -
o
12AUTO =]
z 168 TEST (-] [=]
- 155
=
s 2 3 4 H & 7 8 9 0w n 3 1 15
- °
" " . " A i i 2 s " " L
4 8 12 ®% 20 4 = n 3% L “ 8
Events Number



13. Signalisations affichables a l'écran
I e e AT T

13.1 Affichage de l'état de l'automatisme

GELAVE 3

Ecran Description Ecran Description

Automatisme ouvert. Automatisme en fermeture d'ouverture
partielle.

Automatisme en fermeture. Automatisme ouvert partiellement.

J

<>
o

13.2 Affichage des sécurités et des commandes

RPYIS» B
AP 13> 23

Ecran Description Ecran Description
1-3 - Commande d'ouverture. 1-8 - Sécurité avec inversion en ferme-
ture.
F 1-5 - Commande pas-a-pas. 68 - Sélection du dispositif branché si-
E B multanément aux bornes 1-6 et 1-8.
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| v
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\/
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/\

Description
P3 - Commande d'ouverture partielle.

3P - Commande d'ouverture présence
humaine.

4P - Commande de fermeture présence
humaine.

RX - Réception radiocommande (d'une
touche quelconque en mémoire d'un
émetteur présent en mémoire).

NX - Réception radiocommande (d'une
touche quelconque non en mémoire).
REMARQUE: avec la sélection AP -
15 > 1il saffiche également a la
réception d'une commande d' un émet-

teur non mémorisé.

EX - Réception radiocommande rolling-
code hors séquence.

EP - Réception radiocommande non con-
Brﬁwe a_la_configuration du parametre
\

>EF

CX - Réception commande depuis une
carte AUXT.

CY - Réception commande depuis une
carte AUX2.

FC. - Fin de course de fermeture moteur 1.
F.C. - Fin de course de fermeture moteur 2.
FA. - Fin de course d'ouverture moteur 1.

F.A. - Fin de course d'ouverture moteur 2.
S1. - Détection d'une butée en fermeture
moteur 1.

S.1. - Détection d'une butée en fermeture
moteur 2.

41

Ecran

I N o [ g g
(R W

MM

—
~

e L

M -

M O C. XX X 0 00

S = I I

M L

Description

S2. - Détection d'une butée en ouverture
moteur 1.

S.2. - Détection d'une butée en ouverture
moteur 2.

00. - Limite de détection d'obstacles en
ouverture atteinte moteur 1.

0.0. - Limite de détection d'obstacles en
ouverture atteinte moteur 2.

0C. - Limite de détection d'obstacles en
fermeture atteinte moteur 1.

0.C. - Limite de détection d'obstacles en
fermeture atteinte moteur 2.

RV - Activation/désactivation du récep-
teur radiocommande incorporé par
RDX.

MQ - Manceuvre d'acquisition butées
mécaniques en cours.

HT - Chauffage des moteurs (fonction
NIO) en cours.

JR1 - Variation d'état du jumper JRT.

PC - Reconnaissance HOST (Personal
Computer) connectée.

ES - Passage a la modalité Green Mode
[Economie d'énergie].

1C - Manceuvre de fermeture 1 vantail a
la fois.

SD - Reconnaissance carte microSD.

ED - Sauvegarde du journal dans la mi-
croSD.



13.3 Affichage alarmes et anomalies

Typologie
alarme

Alarme sur la

Alarme

d'entretien

ATTENTION : l'affichage d'alarmes et d'anomalies survient avec n'importe quelle sélec-
tion d'affichage effectuée. La signalisation des messages d'alarme a la priorité sur tous
les autres affichages.

Alarme mécanique

configuration

écran

Description

Y] m MO - Type automatisme non sélectionné.

I

-

= >
—_— - =

—_— — o —— —p ——

———
—

—, A e

— e =

‘I

COCaCcac

L

“

~

NN

ChOMMed Z0OO™MMeEes ML

CN

M4 - Court-circuit sur le moteur 1

M5 - Court-circuit sur le moteur 2

MB - Absence moteur 1 durant une mano-
euvre.

MC - Absence moteur 2 durant une ma-
noeuvre (si un fonctionnement avec 2
moteurs réglé).

MD - Fonctionnement non régulier de la fin
de course d'ouverture moteur 1.

ME - Fonctionnement non régulier de la fin
de course de fermeture moteur 1.

MF - Fonctionnement non régulier de la fin
de course d'ouverture moteur 2.

MG - Fonctionnement non régulier de la fin
de course de fermeture moteur 2.

MH - Superposition incorrecte des van-
taux.

Ml - Détection du troisieme obstacle
consécutif.

0D - Obstacle en ouverture sur le vantail 1.

OE - Obstacle en fermeture sur le vantail 1.

OF - Obstacle en ouverture sur le vantail 2.

0G - Obstacle en fermeture sur le vantail 2.

S6 - Réglage incorrect du test des sécu-

rités.

VO - Demande intervention entretien.
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Action corrective

Sélectionner un type d'automatisme dans

lemenuA TSRS

Vérifier le raccordement du moteur 1.
Vérifier que le vantail ne soit pas bloqué.
Vérifier fonctionnement électroserrure.
Vérifier le raccordement du moteur 2.
Vérifier que le vantail ne soit pas bloqué.
Vérifier fonctionnement électroserrure.
Vérifier le raccordement du moteur 1.

Vérifier le raccordement du moteur 2.

Vérifier le raccordement de fin de course
d'ouverture du moteur 1.

Vérifier le raccordement de fin de course de
fermeture moteur 1.

Vérifier le raccordement de fin de course
d'ouverture du moteur 2.

Vérifier le raccordement de fin de course de
fermeture moteur 2.

Vérifier que le moteur qui effectue l'ouver-
ture en premier (M1) est branché selon les
indications de la fig. 1.

Vérifier la présence d'obstacles permanents
le long de la course de l'automatisme.

Vérifier la présence d'obstacles le long de
la course de l'automatisme.

Vérifier la présence d'obstacles le long de
la course de l'automatisme.

Vérifier la présence d'obstacles le long de
la course de l'automatisme.

Vérifier la présence d'obstacles le long de
la course de l'automatisme.

Vérifier la configuration des parametres
16.18.66.

Si6EB =>5Y4, 16 et 18 ne peuvent pas
atre PYlou 54l

Continuer avec lintervention d’entretien
programmé.
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Typologie
alarme

Alarme interne du tableau électronique

Ecran

M Mg 000 o0 LN

==
-—n

el et I T [ e

\/
/\

bl el e I o T o B e e O e T e T e B e e e B B

4

Description

15 - Tension 0-1 absente (régulateur de
tension en panne ou court-circuit acces-
soires).

16 - Tension 0-1 excessive (panne du régu-
lateur de tension).

17 - Erreur parametre interne hors limite.

18 - Erreur séquence de programme.

IA - Erreur paramétre interne (EEPROM/
FLASH).

IB - Erreur paramétre interne (RAM).

IC - Erreur timeout manceuvre (>5 min ou
>7 min en acquisition).

IE - Panne du circuit d'alimentation.

IM - Alarme MOSFET moteur 1 en court-
circuit ou toujours ON.

IN - Alarme MOSFET moteur 2 en court-
circuit ou toujours ON.

10 - Circuit de puissance moteur 1 in-
terrompu (MOSFET moteur ouvert ou
toujours OFF).

IP - Circuit de puissance moteur 2 in-
terrompu (MOSFET moteur ouvert ou
toujours OFF).

IS - Erreur test circuit lecture courant mo-
teur 1.

IS - Erreur test circuit lecture courant mo-
teur 2.

IS - Erreur test circuit lecture tension mo-
teur 1.

IS - Erreur test circuit lecture tension mo-
teur 2.

Action corrective

Vérifier 'absence d'un court-circuit dans le
raccordement 0-1.

Sile probleme persiste, remplacer le tableau
électronique.

Remplacer le tableau électronique.

Effectuer une réinitialisation.

Sile probleme persiste, remplacer le tableau
électronique.

Effectuer une réinitialisation.

Sile probleme persiste, remplacer le tableau
électronique.

Effectuer une réinitialisation.

Sile probleme persiste, remplacer le tableau
électronique.

Effectuer une réinitialisation.

Sile probleme persiste, remplacer le tableau
électronique.

Vérifier manuellement si le vantail se dépla-
ce librement.

Sile probleme persiste, remplacer le tableau
électronique.

Effectuer une réinitialisation.

Sile probleme persiste, remplacer le tableau
électronique.

Effectuer une réinitialisation.

Vérifier les réglages / le fonctionnement des
éventuels fins de course.

Sile probleme persiste, remplacer le tableau
électronique.

Effectuer une réinitialisation.

Sile probleme persiste, remplacer le tableau
électronique.

Effectuer une réinitialisation.

Sile probléeme persiste, remplacer le tableau
électronique.

Effectuer une réinitialisation.

Sile probleme persiste, remplacer le tableau
électronique.

Effectuer une réinitialisation.

Sile probleme persiste, remplacer le tableau
électronique.

Effectuer une réinitialisation.

Sile probléme persiste, remplacer le tableau
électronique.

Effectuer une réinitialisation.

Sile probleme persiste, remplacer le tableau
électronique.

Effectuer une réinitialisation.

Sile probleme persiste, remplacer le tableau
électronique.

XX - Réinitialisation micrologiciel commandée par la pression simultanée des touches
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1" WD - Réinitialisation micrologiciel non commandée.



Typologie

alarme

Alarme o )
. Alarme des opérations radiocommande
sur la tension

0O D0 =20 00000

-~ B B8 .8 0uKn-ILuwy

Alarme

Alarme accessoires

o o

Ecran Description

RO - Introduction d'un module mémoire
contenant un nombre de radiocomman-
des mémorisées supérieur a 100.

ATTENTION: le réglage RO->MU->20
s'effectue automatiquement.

K]
R

R3 - Module de mémoire non relevé.

R4 - Module de mémoire non compatible
avec le tableau électronique.

R5 - Absence de communication série avec
le module de mémoire.

Ré6 - Introduction d'un module de mémoire
spécifique pour l'essai.

PO - Absence de tension de réseau.

P1 - Tension microinterrupteur insuffisan-
te.

BO - Batterie faible

AO - Test capteur de sécurité sur le contact
6 échoué.

A1 - Test capteur de sécurité sur les con-
tacts 6 et 8 simultanés échoué.

A3 - Test capteur de sécurité sur le contact
8 échoué.

A7 - Branchement erroné du contact 9 au
bornier 41.

A9 - Surcharge sur sortie +LP-.

AB - Surcharge sur sortie 30-13.

AG - Alarme court-circuit sur la sortie
-LK+.

] == I i D [ P

Lt

Action corrective

Pour permettre la sauvegarde des confi-
gurations de l'installation sur le module
mémoire, il faut effacer certaines radio-
commandes mémorisées et porter le total
a un nombre inférieur a 100. Régler F{J] >
MU->18.

Introduire un module de mémoire.

Introduire un module de mémoire com-
patible.

Remplacer le module mémoire.

Vérifier que le tableau électronique est
correctement alimenté.

Vérifier le fusible de ligne.

Vérifier lalimentation du réseau.

Vérifier que le tableau électronique est
correctement alimenté.

Vérifier la tension de la batterie.
Remplacer la batterie.

Vérifier que le fonctionnement du dispositif
SOFA1-A2 soit correct.

Si la fiche supplémentaire SOF n'est pas
introduite, vérifier que le test sécurité soit
désactivé.

Vérifier le cablage et le bon fonctionnement
du capteur de sécurité.

Vérifier que le fonctionnement du dispositif
SOFA1-A2 soit correct.

Si la fiche supplémentaire SOF n'est pas
introduite, vérifier que le test sécurité soit
désactivé.

Vérifier le raccordement correct entre les
bornes 1 et 9.

Vérifier le fonctionnement correct du dispo-
sitif raccordé a la sortie +LP- .

Vérifier le fonctionnement correct du dispo-
sitif raccordé a la sortie 30-13.

Vérifier le fonctionnement correct du dispo-
sitif raccordé a la sortie -LK+.
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14. Recherche des défaillances

Défauts

Le tableau électro-
nigue ne s'allume
pas.

L'automatisme ne
s'‘ouvre ou ne se
referme pas.

Les sécurités ex-
térieures  n'inter-
viennent pas.

L'automatisme
s'ouvre et se re-
ferme sur une
courte distance,
puis s'arréte.

La radiocommande
a peu de portée et
elle ne marche pas
avec l'automatisme
en mouvement.
La commande ra-
dio ne marche pas.

Cause probable

Absence de tension.
Surcharge sortie 0-30.
Absence de l'alimentation.

Accessoires en court-circuit.

Fusible de ligne grillé.
Les contacts de sécurité sont
ouverts.

Les contacts de sécurité ne
sont pas correctement rac-
cordés ou bien le bourrelet
de sécurité autocontrélé ne
fonctionne pas correctement.

Les cellules photoélectriques
sont activées.

La fermeture automatique ne
marche pas.

Défaut du moteur.

Raccordements erronés entre
les cellules photoélectriques
et le tableau électronique.

Présence de frottements.

L'émission radio est empé-
chée par les structures mé-
talliques et les murs en béton
armé.

Module mémoire absent ou
module mémoire erroné.

Signalisation

A

mupunpuajey)
L .00

R
R3
RS

45

larme

IS

M3
ML

MI

Action corrective

Vérifier le cable d'alimentation et les
cablages correspondants.

Débrancher les éventuelles charges
raccordées a la borne 30.

Vérifier le cable d'alimentation.

Débrancher tous les accessoires des
bornes 0-30 (la tension de 24V= doit étre
présente] et les rebrancher un a la fois.
Contacter l'Assistance Technique

Remplacer le fusible.

Vérifier que les contacts de sécurité sont
correctement fermés (N.F.).

Vérifier les raccordements aux bornes
6-8 du tableau électronique et les rac-
cordements au bourrelet de sécurité
autocontrolé.

Controler la propreté et le fonctionne-
ment des cellules photoélectriques.

Lancer une commande quelconque. Sile
probleme persiste, contacter [Assistance
Technique.

Vérifier le raccordement du moteur, si le
probleme persiste contacter UAssistan-
ce Technique.

Vérifier laffichage del- B /1- 8
Raccorder les contacts de sécurité
N.F. en série entre eux et retirer les
éventuels pontets du bornier du tableau
électronique.

Vérifier le réglage de AP —> J§ et
AP->18

Vérifier manuellement si l'automatisme
se déplace librement, vérifier le réglage
e VRE.

Vérifier le fonctionnement des éventuels
fins de course.

Contacter l'Assistance Technique
Installer lantenne a Uextérieur.

Remplacer les batteries des émetteurs.

Eteindre l'automatisme et insérer le
module mémoire correct.

Controler la bonne mémorisation des
émetteurs sur la radiocommande incor-
porée. En cas de panne du récepteur radio
incorporé au tableau électronique, il est
possible d'obtenir les codes des radiocom-
mandes en enlevant le module mémoire.
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